
Přı́klad. Necht’α : R3 → R3 je lineárnı́ zobrazenı́, jehož matice vzhledem ke kanonické
(„staré“) bázi e1 = (1, 0, 0), e2 = (0, 1, 0), e3 = (0, 0, 1) je

A =

1 −1 2
3 −3 6
2 −2 4

 .

Charakteristický polynom matice A je χA = −x2(x− 2) a můžeme jej zapsat jako součin
nesoudělných polynomů q1 = −x2 a q2 = x− 2. Vlastnı́ čı́sla jsou λ1 = 0 a λ2 = 2.
Tedy

q1(A) = −A2 =

−2 2 −4
−6 6 −12
−4 4 −8

 a q2(A) = A− 2E =

−1 −1 2
3 −5 6
2 −2 2

 .

Potom U1 = Ker q1(A) = Ker(−A2) je množina všech řešenı́ homogennı́ soustavy line-
árnı́ch rovnic s maticı́ −A2 a U2 = Ker q2(A) = Ker(A − 2E) je množina všech řešenı́
homogennı́ soustavy lineárnı́ch rovnic s maticı́ A − 2E. Tedy U1 = [[(−2, 0, 1), (1, 1, 0)]]
a U2 = [[(1, 3, 2)]].
Takže R3 je přı́mým součtem invariantnı́ch podprostorů U1, U2 a vektory f1 = (−2, 0, 1),
f2 = (1, 1, 0), f3 = (1, 3, 2) tvořı́ „novou“ bázi prostoru R3. Matice přechodu od staré
báze k nové bázi je

Q =

−2 1 1
0 1 3
1 0 2

 a Q−1 =

−1 1 −1
− 32

5
2 −3

1
2 − 12 1


a matice zobrazenı́ α vzhledem k nové bázi je

A′ = Q−1 ·A ·Q =

0 0 0
0 0 0
0 0 2

 .


